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1.a. Voir schéma 

1.b. TEC :  
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2.a. Voir schéma 

2.b. Calculons la distance L parcourue :  
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1. Sur le trajet AB : 

• L’énergie cinétique augmente car la vitesse augmente 

• L’énergie potentielle diminue car la hauteur du système diminue 

• L’énergie mécanique reste constante car il n’y a pas de force qui non conservatives 

2. Si on prend l’origine en O : 

ℎ =  ℎ𝐵 −  ℎ𝐴 =  𝑅 − 𝑅𝑐𝑜𝑠(𝜃) = 𝑅(1 − 𝑐𝑜𝑠𝜃) 

3. Comme l’énergie mécanique est constante, on peut utiliser le TEM :  
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𝑣𝐵 = √2 × 10 × 1,6 (1 − 0,5) +  9 =  √16 + 9   = 5 𝑚/𝑠 

 

4. On connait la vitesse aux points B et C, on peut utiliser le TEC :  
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